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A.01.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. Wskp.

1.1. Przedmiot szczeg6towej specyfikacji technicznej (S

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikagphtécznej § wymagania dotyege wykonania
i odbioru rob6t w ramach zad. inwestycyjnego podzwaa ,Opracowanie projektu budowlanego
i wykonawczego kanalizacji sanitarnej oraz siecdaaiggowej w Pilawie, Orzeszynie i Chojnowie, gm.
Piaseczno.”

1.2.  Charakterystyka inwestyciji.

Przedmiotem opracowania jest projekt ,Opracowanriejefitu budowlanego i wykonawczego
kanalizacji sanitarnej oraz sieci wodggowej w Pilawie, Orzeszynie i Chojnowie, gm. Piasec”
W zakres niniejszego opracowania wchpdz

Catkowita dtugéc¢ sieci kanalizacji grawitacyjnej — 20 459 m, w tym:
- g 200mm: L =17 764m;
- g 160mm (do granicy posesji): L =958);

- dtugcéc¢ rur g 200 PCV klasy SN8 (mingsednica studni) — 17142,0m:
- dhugas¢ rur g 160 PCV klasy SN8 (mingsednica studni) — 2 453,0m:

Catkowita dtugéc sieci kanalizacyjnej ttocznej — 9124m, w tym:
- 2140 mm: L =7035m;
- 2110 mm: L = 261m;
- 290 mm; L =1652m;
- @63mm; L=176m;

Rury ochronne
- 2323,9mm- 210,0m
- @273 mm-434,0m
- ©193,7 mm-15,0m
- 2 159,0 mm- 10,0m
- ©120,0 mm-92,0m

Pompowniesciekow P1(Pla i P1b), P2, P3, P4, P5i P6 — q2t.s&t. zbiornikéw g1500)
Pompownia przydomowa Pd1 g 800- szt. 1

Zestawienie studzienek:
- studzienki technologiczna na kanale ttocznym RTIL", 83000 —szt. 9
- studzienki kontrolne na kanale ttocznym RT1 ,SK1400 — szt. 6
- studzienki kontrolne na kanatach ttocznych ,SK"20Q — szt. 6
- studzienki rozpgzne na kanatach ttocznych ,SR” g 1000 —szt. 8
- studzienki napowietrzago-odpowietrzajce na kanatach ttocznych ,SO” g 1200 — szt. 1
- studzienki rewizyjno-paiczeniowe g 1200 PE - szt. 38
- studzienki rewizyjno-paiczeniowe @ 1000 PE - szt. 334
- studzienki rewizyjno-paiczeniowe @ 425 PE - szt. 179
- studzienki rewizyjno-paiczeniowe kaskadowe g 1200 PE - szt. 68
- studzienki rewizyjno-palczeniowe kaskadowe g 1000 PE - szt. 42
- studzienki rewizyjno-paiczeniowe kaskadowe g 425 PE - szt. 80

llos¢ filtrow :
- na przepompowniach — 6 szt.
- na studzienkach rozgmych — 7 szt
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Catkowita dtugéc¢ sieci wodocigowej — 4 771,0 m, w tym:

- dtugai¢ projektowanej sieci @ 110 mm L=4341m
- dtugcé¢ projektowanych odgatrien @ 40mm (do granicy posesji): L = 430m

1.2.1. Usytuowanie i uktad wysokdciowy.
Wysokaciowo rzdne projektowanych sieci dogwiano do istnigicych rzdnych ciekow, ulic
i budowli uzbrojenia istnigtego w tym rejonie.

1.2.2. Opis trasy, zagebienia i spadki

Trasy projektowanych kolektorow sanitarnych i ssodocigowej pokazano na mapach sytuacyjno-
wysokasciowych w skali 1 : 1000. Zaghienia i spadki pokazano na profilach padhuch. Trasy
projektowanych sieci dostosowano do:

- zabudowy mieszkalnej

- uzbrojenia podziemnego i nadziemnego terenu;
- ukfadu wysokeciowego terenu

- uktadu komunikacyjnego.

Trasy projektowanych sieci poprowadzono whkszaci w istniepcych cagach komunikacyjnych w
szczegOlnych przypadkach ¢drzy zabudowaniami a ich trasy zostaty uzgodniomdagcicielami terenow i
dziatek. Usytuowanie wysokoiowe projektowanych kolektorow wynika z koniecgcio zapewnienia
grawitacyjnego odprowadzenigciekbw od poszczegoélnych odbiorcéw oraz z aighia istniegcych
urzadzen podziemnych (wodoggdw, kabli energetycznych). Spadek minimalny pyizyj kanaty 200mm |,
spadek min =5 %o
Minimalne przykrycie kanatéw, w nawdaniu do normy PN-81/B - 03020 ,Strefy przemarzaniarzyjeto -
1.40m.

Rurochgi ttoczne projektowaneagsod przepompowni P1, P2, P3, P4, P5, P6 i Pdl uldrisnek
rozpreznych.

1.2.3. Podstawowe materialy i opis konstrukcji obiektéw

1.2.10.1. Kanaly grawitacyjne.

Kanaty projektuje si z rur kanalizacyjnych litych (produkowanych wg BN 1401) osrednicy 2160 i
2200mm PVC kielichowych SN8 dtugio
- dhugas¢ rur g 200 PCV klasy SN8 (mingsednica studni) — 17142,0m:
- dtugcé¢ rur g 160 PCV klasy SN8 (mingsednica studni) — 2 453,0m:
Rury posiadaj uszczelki z elastomeru TPE z gigeniem PP o sztywroi IRHD 60 i spetnig
wymogi normy PN-EN 681-2:2003/A2:2006(U), uszczelki s mocowane w kielichu rury w trakcie
procesu produkcyjnego. Spadki minimalne kanatowvdeyjnych 5%o

1.2.10.2. Kanaty cisnieniowe.

P1 projektuje si jako podwdjny rurocig o srednicy g140mm. Kanat nale wykona z rur
trojwarstwowych DN140 SDR17, gdzie warstwa zetmna i wewgtrzna wykonane s w cataci
z materiatu PE 100RC, spetrjaych wymagania Aprobaty Technicznej wystawionejegrzpowaniony
jednostk organizacyja potwierdzagca przydatné¢ rur do montau bez obsypki i podsypki piaskowej,
mozliwosci zastosowania w technikach bezwykopowych orazavigotizajcej spetnienie podvagzonej
odporndci na skutki naei¢, zarysowa oraz naciskow punktowych. Warstwy zestmana i wewgtrzna
musz by¢ wykonane w 100% z surowca pierwotnego PE 100RCdbdatku jakichkolwiek domieszek czy
regranulatu. Zmiany kierunkbw muszby¢ wykonywane z wykorzystaniem tukédw segmentowych
wyprodukowanych z rur PE100RC.
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Wzmocnienie tuku musi ywykonane poprzez pogrubiendeianki ksztattki z zachowaniem tej
samejsrednicy wewntrznej, a jego kace przygotowane fabrycznie do pctenia z rug przewodow.

Pozostate kanaly ttoczne RT2+RT6 i RTPd1 malevykona z rur PE 100/SDR 17 nasoienie
PN10 zgrzewanych doczotowo

Projektowane kolektory posadowionedh na 20cm warstwie piasku o wiela ziaren do 2mm lub
na warstwie filtracyjnej grubdei 20cm (na odcinkach gdzie przewidywane jest odvierde wykopow).

1.2.10.3. Odgatezienia @ 160 grawitacyjne od kanatu gtébwnego do gmicy
nieruchomasci.

Do budowy odgafzien od kanatu gtdwnego do granicy nieruchdgio(w celu pé&niejszego wykonania
przylaczy domowych) naley stosowa rury sk z rury kanalizacyjne lite (produkowanych wg PN-EXD1)
o srednicy g 160mm PVC kielichowych SN8. Rury posiadegzczelki z elastomeru TPE z geeniem PP
o sztywndci IRHD 60 i spetnigj wymogi normy PN-EN 681-2:2003/A2:2006(U), uszcrelk g
mocowane w kielichu rury w trakcie procesu prodyikego. Minimalne spadki dla odgalen przyjeto
1,5%. Lokalizagj odgatzien pokazano w projekcie zal. graf. Nr 2.1+2.10.

Wiaczenia wykoné& w studzienkach kanalizacyjnych poteniowych w sposob bezpedni lub przez
kaskady zewgtrzne. Odgadzienia kanalizacji sanitarnej nalezakaiczy¢ na granicy poses;ji i zakorkowa

1.2.10.4. Studzienki kanalizacyjne.

Na kanatach grawitacyjnych zaprojektowano ¢@ashce studzienki:

STUDNIE g 1200 mm i @ 1000 mm.

Studzienki z polietylenu w wykonaniu monolitycznyfhez stosowania elementéw sktadanych,
taczonych na uszczelki). Trzon studzienkiskednicy wewtrznej DN1000/DN1200. Komin wilazowy
o srednicy wewntrznej DN 600 a zewstrznej nie wiekszej nk 625mm zgodny z PN-EN 47&aden
element konstrukcyjny studzienki nie powinien znseee w sposob trwaty przekroju roboczego komina
wlazowego osrednicy DN600. W studzience powinny dyamontowane stopnie zlazowe ze stali
nierdzewnej rozstawione jeden pod drugim. Stopnoigipny by typu podwdjnego o minimalnej szercgko
30cm i powinny mié wyraznag powierzchng antypdglizgowa zgodne z PN-EN 13101.

Trzon studzienki powinien Bywyposaony w zewgtrzne aebrowanie wzmacniage konstruke
i kotwiace studzienkw gruncie.

Podstawa studzienki powinna riekonstrukcg dwuscienrg z ptaskim dnem zewgtrznym
i wewnretrzng kinetg wyprofilowarg zgodnie z rozptywem kanatow doptywowych i odptyvidie dopuszcza
sie stosowania kolan na doptywach i odptywie studzieSkednica kanatéw kinety powinna dylobrana
zgodnie zesrednig kanatu odptywowego tak by zminimalizoivayzyko zatkania. Kineta powinna niie
wbudowany spadek. Nie dopuszczastosowania kinet spawanych z rur i ptyt. W przyyzesth gdy rozptyw
kanatbw w kinecie nie odpowiadzadnej seryjnie stosowanej studzience dopuszozazastosowanie
fabrycznie wspawanych kééow w seryjm kinet.

Dla studni osrednicy g 1000 i wkszych dopuszcza ¢sizastosowanie studni betonowych
z dennig monolityczn.

STUDNIE @g425mm

Jako wyposzenie sieci kanalizacyjnej zastosowano studzierdgf@hkcyjne grednicy trzonu dn 425
(dw 425 dz 476) spehnigge wymagania normy systemowej PN-EN 476, tza.w miejscach obgionych
ruchem powinny mie trzon o sztywnéci > 2kN/nf. Studzienki powinny mie nastpujace obszary
zastosowania:

a) dopuszczalna ghokas¢ zabudowy — 6 m

b) dopuszczalne obgienie ruchem eizkim - SLW 60 (klasa obgzenia wtazéw D400)

Studzienki powinny by wyposaone w paodczenie kielichowe dostosowane do rur strukturalnych
z ktoérych wykonana jest gi&kanalizacyjna.
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Trzon studzienki powinien miesztywndé obwodows >2kN/n zgodnie z normPN-EN 476 i PN-
EN 13598-2. Powinien wykazyweelastyczne zachowanie w gruncie w dostosowaniangian warunkow
gruntowych charakterystycznych dla klimatu umiarkoego.

Podhczenia boczne rur gltadédiennych DN 160 wykonane sia budowie za pomaasystemowych
odgatzien nasadowych (redukcji z 0,2 na 0,16), ktére ;bgé odchylone od pionu ogk do 45 st.
odgatzienia nasadowe posiadaykiadke stabilizupca zapewniajca trwat@¢ przy przenoszeniu obgien.
Mocowane i uszczelniang ga pomog dzwigni montaowych.

Przewiduje si réwniez wigczenia rur kanalizacyjnych DN 160 za poméaskady zewgtrznej.

Pokczenia elementow studzienek oraz & studzienek powinny bywyposaone w uszczelki
spetniajce wymagania normy PN-EN 681-1 lub PN-EN 681-2 pnaezone do zastosowania w kanalizacji
—wymagana deklaracja CE.

Konstrukcja rury trzonowej powinna bgostosowana do zabudowy w pionie.

Rura trzonowa powinna zapewaianozliwos¢ ptynnej regulacji wysokiei studzienki poprzez
przyciecie trzonu co max 10 cm.

Elementy kielichowe studzienek (kinety, gt powinny by¢ wyposaone w kielichy paiczeniowe
0 gkbokasci min. 10cm, co stanowi zabezpieczenie przed wzedmieniem w gruncie w przypadku
osiadania).

STUDNIE KASKADOWE

S to studzienki stosowane przyzricy poziomow kanatdw wkszej ngz 0,5m. W projekcie
zastosowano studzienki kaskadow@exnicach 1200, 1000 i g425.

Studzienki kaskadowe na kanatach gtéwnych iyaleykona przez zastosowanie pionowej rury
umieszczonej na zewtz studzienki. Paczenie kanatu gornego z gupionowg powinno by dokonane w
postaci odgakzienia za pomagtrojnika. Podczenie rury pionowej z kanatem dolnym wykoéna formie
kolana, ktérego wylot do studzienki kaskadowej malevykona wg zasad patzer w studzienkach
pofaczeniowych. W celu wzmocnienia kaskathlezy obetonowa.

STUDNIE ROZPREZNE
- zlokalizowane na wylocie z ruregju ttocznego do grawitacyjnego, &udo wytracania energii.
Konstrukcja studzienki znajdujecsiv projekcie wykonawczym na rys. zatl. Nr 7

STUDNIE TECHNOLOGICZNE

Studzienki technologiczne zastosowanoaweyenie na kanale ttocznym RT1. Studzienki te zaajier
armatue stuzaco do przedczania na wybranych odcinkach przeptywu na poszidregurocigi. Pohczenia
technologiczne zaprojektowano nazttgm z dziatéw Iénych, aby w razie awarii lub konserwacji pegey¢
przeptyw na drugi rurogg. Studzienki $ wyposaone w zasuwy n@we i czyszczaki rewizyjne z zaworami
hydrantowymi. Armatura ta zostata umieszczona wirsto srednicy DN3000 i sztywniwi SN 4 (wg PN-
EN 9969). Studnie wykonang g PEHD na bazie rury dwciennej osciance zewetrznej i wewrtrznej
gtadkiej (nie karbowanej) wzmocnionej wegtiznym profilem strukturalnym co stanowi podwojne
zabezpieczenie i jest gwaramesizczelnéci w przypadku uszkodzenia powtoki zegtmznej lub wewgtrznej
komina studzienki.

Studzienki te $ wykonane w formie monolitycznej. Trwale, (niergzine) padczenie kinety
z kominem zapewniage szczeln& oraz podwyszenie komina musi Bywykonane metag spawania
ekstruzyjnego. Korpus zapewnia #hwos¢ wykonania dodatkowych pagiizer na dowolnej wysokizi
ponad kinet. Drabinka ztazowa powinna bya state zamontowana do komina wzrRoego bez naruszania
konstrukcji i struktury rury wznogzej (bez aycia pohczen skrecanych, itp.). Z uwagi na istnigje warunki
gruntowo-wodne studzienki muszby¢ wyposaone w komory doaizajace, ktorych wysok@ jest
potwierdzona stosownymi obliczeniami i zostata pada tabeli na rysunku nr 8 (rys. do proj. siegi.ka

Studzienki musg posiadé oznakowanie na zewtrz jak i wewmntrz komina wznosgego z uwagi
na tatwa¢ w zdefiniowaniu ich parametréw.

Konstrukcja studzienki oraz jej wypasmie zostato pokazane na rys. r(n&. do proj. sieci kan.).
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STUDNIA ODPOWIETRZAJ ACO-NAPOWIETRZAJ ACA

Zlokalizowano § w najwyzszym punkcie na kanale ttocznym RT1. Studz¢anigposaono w zawor
napowietrzajco-odpowietrzajcy. Parametry, konstrukgj i wyposaenie pokazano na rys. nr 9(rys. do proj.
sieci kan.).

STUDNIE _KONTROLNE zlokalizowane na ruroggu RT1, umaliwiajace przeczyszczenie kanatu
ttocznego. Konstrukcja studzienki znajduje giojekcie wykonawczym zat. Nr 10.

Rozmieszczenie i ikg studni kanalizacyjnych wskazano na mapach syt.ivgysfilach podtinych
w projekcie budowlanym oraz wykonawczym azakv zagczniku tekstowym ,A”i ,B”.

1.2.10.5. Rodzaje i ilasci zastosowanych wiazéw.
Na kanatach grawitacyjnych i ttocznych.
Wiazy klasy D - 774 szt. (742 na kanatach graoyitaych + 32 na kanatach ttocznych)

Wiazy na studniach kanalizacyjnych ngleaopatrzy w herb PWiK Piaseczno.

1.2.10.6. Materiat przewodow wodochgowy.

Rury PEHD dinieniowe:

Sie¢ wodochgows zaprojektowano z rur giieniowych polietylenowych (PE) o g 110 x 10,0 nikhasy
PE100 (wytrzymujcych cénienie do 1,6 MPa) o @ieniu nominalnym PN 16 i sztywéd obwodowej
SDR=11.

Odcinki sieci (odgakzienia do granicy nieruchordti) umaziwiajace podiczenie w przyszkri
domow projektowanegsz rur polietylenowych g40x3,7mm, klasy PE100 @niginiu nominalnym PN 16
I sztywnaci obwodowej SDR=11.

Odcinki sczace hydranty nadziemne pza projektowan sieci wodochgows zaprojektowano z rur
cisnieniowych polietylenowych g 110 x 10,0 mm, klagy1B0 o cdnieniu nominalnym PN 16 i sztywsci
obwodowe] SDR=11. Dlugd projektowanej sieci zostata podana w pkt. 2 ngziego opracowania.

Ksztattki rurowe PE:

Zmiany kierunku trasy sieci wodagowej naley wykona& za pomog tukéw (@ = P+ 90)
wykonanych z tego samego materialu co projektowared: PE (PN16, SDR11). Wspoiczynnik
zmniejszenia énienia na tukach wynosi 0,8.

Ksztaltki rurowe:

Na sieci wodocigowej wystpuja:
> ksztattki shigce do wbudowania odgedienia wodocigowego: tréjniki typu , T

 trojnik redukcyjny PE100 2110/63 — 136 szt.
* redukcja elektrooporowa PE100 g63/40 — 136szt.

» kotpak g 40 — 136 szt.
> ksztaltki na wgztach: trojniki typu , T":.

* trojnik kotnierzowy 150/150 — 1 szt.
* trojnik kotnierzowy 100/100 — 16 szt.

* trojnik kotnierzowy 110/63 — 1 szt.
> ksztattki do pajczenia dwodch kotnierzy - kége dwukotnierzowe:

* DN150 — 4 szt.

 DN100 — 64 szt.
> ksztaltki przejciowe:
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a) kotnierz specjalny przajiowy do rur PE, ktorych kotnierz i piaien dociskowy jest zzeliwa
sferoidalnego, epoksydowanego z uszczelargows z elastomeru:

DN 100/9110 — 43szt.

e DN 100/290 — 2szt.

* DN 150/9160 — 5szt.
b)kotnierzslepy X" - 1szt
c)zwezka 150/100 - 3szt
Miedzy zasuwami hydrantowymi i kolanami stopowymi lyttbw naley zamontowa kroéce zeliwne

dwukotnierzowe typu ,FF” DN100 zeliwa sferoidalnego. Przy pmizeniach rur PE z innym rodzajem
materiatu feliwem sferoidalnym), zastosowano ksztaltki pieigwe - kotnierze specjalne do rur PE,
ktorych kotnierz i piefcien dociskowy jest zeliwa sferoidalnego, epoksydowanego z uszgzelargows
z elastomeru DN100/g 110, DN100/g 90 PN16 i DNSW#®N16.

Armatura wodocigowa z PE umdiwiajaca przyhczenie si:

Poniewa sie¢ wodochgowa rozdzielcza prowadzona jest wggeich komunikacyjnych, nitiwosé
ewentualnego przytzenia projektowanych doméw do sieci wodgowej zapewni wyprowadzone do
granicy dziatki odgakzienie skladajce sk z:

- trgjnika redukcyjnego HDPE100 g110/63mm,

- redukcji elektrooporowej HDPE100 @63/40mm,

- zasuwy mgkkouszczelnionej klinowej DN40,

- odcinka rury dinieniowej PE@40 (o diugoi réwnej odlegtéci do granicy nieruchondei), oraz
zakaczonej kotpakiem @40 mm.

Na odcinkach sieci PE @40 (odgaeniach) zaprojektowano zasuwy z¢kkim uszczelnieniem klina
DN40- 175 szt. Zasuwa DN40 jest obustronnie wypmsa w kdacoéwki kielichowe do rur PE
Z piekcieniami wzmacniajcymi. Korpus i pokrywa wykonane  zeliwa szarego GG-25. Maginy Klin
nawulkanizowany gum EPDM. Uszczelnienie trzpienia (ze stali nierdzeyrsktada s$ z: uszczelki
wargowej z gumy EPDM, 4 O-ringbw z gumy NBR umiesrtych na poliamidowej tulei i pigienia
uszczelnigjco-zgarniagcego z gumy NBR. Uszczelka pokrywy znajdujgwsirowkach pomidzy pokrywy
a korpusem. Ochr@rantykorozyjma stanowi powtoka z farby epoksydowej wykonywanaadgfluidyzacii.
Zestawienie elementow armatury peggeniowej pokazano w zgizniku tekstowym D.

Uzbrojenie przewodu wodagioweqo:.

W celu zapewnienia prawidtowej pracy i eksploatpopijektowanej sieci wodoggowej
w przewdd zostata wmontowana: armatura zaporowsu(zakotnierzowe klinowe typu E),
armatura przeciwparowa (hydranty nadziemne g 80 mm). Szczegotowawenie elementow
projektowanej sieci przedstawiono w ganiku tekstowym C.

Uzbrojenie projektowanej sieci wodggbwej stanowi:
e armatura zaporowa — zasuwy kotnierzowe klinowe typu

a) DN100 mm —40szt.
b) DN150 mm -2 szt.
e armatura przeciwp@arowa: hydranty nadziemne g 80 mm - 37szt.

Dodatkowo ze wzglu na kolizje projektowanej kanalizacji z praygem hydrantowym na dziatce 296 obr.
Chojnéw (pas dr. krajowej) nalg hydrant przebudowazgodnie z lokalizacja podan w projekcie
zagospodarowania terenu rys. 2.4.

Armatura zaporowa..

Do regulacji ruchu wody shy uzbrojenie zaporowe, za pomddorego:
9
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« catkowicie otwiera silub zamyka przeptyw wody,

e kieruje s¢ przeptyw w jednym okrdonym kierunku, nie przepuszczajjednoczénie wody
w kierunku odwrotnym,

e przewdd zostaje opraiony.

Na sieci wodoeigowej zaprojektowano armaturaporovg w postaci zasuw kotnierzowych
klinowych z mekkim uszczelnieniem klina zeliwa sferoidalnego z izolacprzed korozj
wewretrzng i zewretrzng — pokrycie farh epoksydow, z nawulkanizowanpowtoka z gumy
EPDM, uszczelnieniem wrzeciona uszczadlpu O-ring z gumy NBR, posiadajych certyfikat
jakosci ISO 9001. W projekcie zastosowano zasuwsyealnicach DN 100 i DN 150 (na sieci
wodochgowej oraz na odcinkachdzacych hydrant z sieg). Do odkecania zasuw natg uzy¢
kotka (poketta). Kotnierze nalgy taczy¢ srubami ze stali nierdzewnej. Bokenia kotnierzowe
nalezy izolowa rekawami termokurczliwymi lub tang PE.

Na odcinkach sieci PE g110mm zaprojektowano zasmiekko uszczelniajce klinowe z gtadkim
i wolnym przelotem, wykonane z nagtijacych materiatow:
« Worzeciono-stal nierdzewna, z walcowanym gwintem,
e Uszczelnienie wrzeciona — typu O-ring,
« Pokrywa i korpus zeliwo sferoidalne (minimum GGG40) pokryte powdak EPDM,

e Pokrycie antykorozyjne- na zewtrz i wewmntrz proszek epoksydowy w technologii
fluidyzacyjnej,

Trzpien zasuwy jest przedhony tak,ze koniec jego znajduje¢sw skrzynce ta pod
powierzchng terenu, co utatwia manipulowanie kluczem przy etaniu i zamykaniu zasuwy.

Armatura przeciwpgarowa- Hydranty:.

Hydranty zlokalizowano na kodéwkach projektowanych przewodow wodgmwych, a take
uwzgkdniajgc zasady dotyezre przeciwpgarowego zaopatrzenia w woa odlegtéci nie wigckszej niz co
150m. Zastosowano hydranty nadziemne wypmsa w samoczynne wdzenie odwadniage, komog

zaporovg zabezpieczone przed wyptywem w przypadku ziamamiaz wykonane z nagiujacych
materiatéw:

* Gtowica —zeliwo szare,

* Worzeciono — stal nierdzewna, z walcowanym gwintem,

» Uszczelnienie wrzeciona — typu O-ring,

+ Kolumna —eliwo sferoidalne GGG400 lub stal nierdzewna,

e ZespoOt uruchamiagy — stal nierdzewna,

o Cokodt —zeliwo sferoidalne GGG400,

* Pokrycie antykorozyjne — na zewirz i wewrgtrz proszek epoksydowy w technologii
fluidyzacyjnej oraz na zewirz dodatkowo lakier nawierzchniowy odporny na tma
promieniowania ultrafioletowego.

Szczegobly rozmieszczenia hydrantow — zostaly ptagdsne na mapie sytuacyjno — wyseégowej w

skali 1:1000 rys. nr 2.1+2.10 oraz profilach padlych sieci wodoaigowej rys. 1.1+1.8rys. do proj.
wodoc.)

Oznakowanie trasy wodaggjowej:.

Bezparednio na obsypce naleumiesci¢c wzdtuz catej dtugdci rurocggu na wysokéci ok. 30cm nad
wodochgiem tame lokalizacyjno — ostrzegawgz z PE metalizowan (z wkiadlg stalows) w kolorze
niebieskim. Kacéwki tasmy mocuje sj do elementéw uzbrojenia.

L=4341+430=4771m

Wykonane przewody wodagiowe naley oznakowad tablicami orientacyjnymi. Tablice tey 2godne
z PN - 86/B-09700 i zostamozmieszczone na stupkach betonowych 0,20x0,20r0]6b na ogrodzeniach.
10
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Oznakowaniu podlegaj
* zasuwy
e hydranty
llos¢ tablic orientacyjnych dla:
e hydrantéw — 37 szt.
* zasuw — 42 szt.

Ogotem przewiduje 8i79 sztuk tablic orientacyjnych.

1.2.4. Sposoby wykonywania rob6t ziemnych

Wykonane w maju 2014 badania pagtogruntowego (osobne opracowanie) wykazaly gp@ivanie
w podiazu gruntéw nasypowych, rodzimych organicznych oramlzimych mineralnych drobno i
gruboziarnistych.

Grunty mineralne gruboziarniste wyksztatcoreve postaci srednio zagszczonych piaskéw drobnych,
pylastych, srednich i grubych, lokalnie pospotek. Grunty drobaoniste reprezentowane grzez gliny
piaszczyste i pylaste, gliny piaszczyste ipylagtezie, gliny, piaski gliniaste i pyly piaszczyste
charakteryzujce sé konsystengj od plastycznej do zwartej.

Z uwagi na to ze grunty spoiste charakteryzigic m.in. tym,ze map duzg zdoIng¢ do chitongcia
wody, ilos¢ wody pochtongta przez grunt silnie wptywa na jego wdavosci mechaniczne, to zagzczanie
gruntbw spoistych w ich stanie plastycznym lub plym jest praktycznie nierabwe. Wowczas
koniecznym bdzie catkowita wymiana gruntu shcego do zasypania wykopu. W projekcie przewidziano
catkowity wymiare gruntow w wykopach prowadzonych w drogach

Wykopy naley rozpoczyna od najniszego gruntu, aby zapewrngrawitacyjny odptyw wodySciany
wykopow naley zabezpieczy przed osuriciem sé gruntu obudow z podparciem lub rozparciem, do
zabezpieczenia wykopow rima zastosowanp. obudowy typu ,Boks”

Sposéb  odwodnienia wykopow pod kanaty i przepompewmstalony zostat w oparciu
o analiz warunkéw hydrologicznych. Jak wynika z badaysepowanie zwierciadta wody gruntowej jest
uzaleznione od opadéw atmosferycznych, w amkiu z tym nie wyklucza si zaistnienia innych ai
zaktadane warunkow naptywu wody. Weryfikacja metmtivadniania wykopéw powinna &yna bieaco
konsultowana z inspektorem nadzoru inwestorskiego.

W zaleznosci od gkbokaosci wykopu, rodzaju gruntu i wysokoi obnizenia zwierciadta wody magdoyé
stosowane nagbujagce metody odwodnienia:

a) metoda powierzchniowa - polega na odprowadzemdy w miae pogkbiania wykopu. Do jej
realizacji wykorzystuje siustawione na powierzchni terengczne lub spalinowe pompy membranowe.
Odwodnienie wykopow metad powierzchniow, odbywa s} za pomog drenu karbowanego,
perforowanego @ 9 cm uonego w warstwie podsypki grub. 20cm. Przyjmuje wiykop sredni
0 gkebokdsci k = 2,0m i wsp. K = 3,50m/d

b) odwodnienie igtofiltrami.

Weryfikacja metod odwadniania wykopow powinnaébya bieaco konsultowana z inspektorem
nadzoru inwestorskiego.

Jako gtown metod odwodnienia przyito odwodnienie powierzchniowe. W przypadku zbyteljo
naptywu wod gruntowych i natrafienia na szczegomigine warunki gruntowo-wodne najezastosowa
odwodnienie igtofiltrami.

W przypadku zastosowania odwodnienia wykopow praymgcy igtofiltréw naley przyjaé
odwodnienie odcinka roboczego o L=250mgmma zestawami igtofiltréw wptukiwanych po obuastach
wykopu w rozstawie, co 2 metry.

Woda odpompowana z wykopu odprowadzanedzie do odbiornika (okolicznych rowow
przydraznych) przy pomocy ruroggu tymczasowego wonego po powierzchni terenu. Przewiduje si
jednoczesyprae 5 pomp do igtofiltrow.
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1.2.5. Roboty montazowe.

Montaz kanatéw z PVC

Przewody z PVC mima montowa przy temperaturze od 0°C do 30°C, jednak z uwagimniejszoa
elastyczné¢ tego materiatlu w niskich temperaturach, zaleeavgkonywa polgczenia w temperaturze nie
nizszej nz +5°C.

Nie wolno wyrownywé kierunku utaenia przewodu przez podktadanie pod niego twardstementow
takich jak kawatki drewna, kamieni itp.

Ukladanie rur w wykopie naky przeprowadz& po jego odwodnieniu i zgodnie z warunkami i
wskazowkami okrdonymi w ,Wytycznych montau kanalizacji zewegtrznej z rur PVC" wyd. Instytutu
Przemystu Tworzyw Sztucznych i Farb, Gliwice 1980oraz wg ,Instrukcji montaowej uktadania w
gruncie rurocigow..." danego producenta.

Montaz rurochgéw z PE

Przed przysipieniem do zgrzewania, rury muasdy¢ skontrolowane pod wzgllem ujawnienia
ewentualnych uszkod#e powstatych w wyniku transportu lub roziadunku. rfRunalezy starannie
ustabilizowa w wykopie, na przygotowanym, zgggczonym podieu.

Do faczenia rur z PE stosujegsmetod polaczen spoczynkowych nierogéznych - zgrzewanie
doczotowe, ktore polega na ogrzaniu powierzchnilaggch faczonych elementéw na styku z plyt
grzewca az do ich uplastycznienia, a negshie po odjciu od nich piyt na docisku do siebie
uplastycznionych powierzchni.

Uktadanie rur w wykopie naky przeprowadza po jego odwodnieniu i zgodnie z warunkami i
wskazowkami okrdonymi w wytycznych danego producenta rur.

Giebokas¢ uktadania przewodu zgodna z profilami padilymi sieci wodocigowej i kanatow
ttocznych.

1.2.6. Zabezpieczenie istnigjcego uzbrojenia.
Po zlokalizowaniu istnigfej sieci nalgy recznie wykona wykop, & do catkowitego jej odstoecia.
Sposbb zabezpieczenia i podwieszeniaayatiobra& w zaleznosci od rodzaju sieci. Roboty prowadaiv
uzgodnieniu z instytucjami i stbami dysponujcymi poszczegélnymi sieciami. Zasypkvykopow pod
sieciami starannie zagric.

1.2.7. Komunikacja.

Dojazd do budowy zapewnigplice o nawierzchni asfaltowejywirowej i gruntowej. Dla potrzeb diajia do
poszczegllnych posesji przewiduje sistawienie tymczasowych mostkow pizgpwych, przestawianych
sukcesywnie.

1.2.8. Przewierty.
W ramach inwestycji przewidziano ngstijaca ilos¢ przewiertow:

* pod drog powiatow (ul. Klonowg) — 51szt. o diugai L=632m

* pod drog krajowg - 1 szt. o diugmi L=93m

* pod drog wojewoOdzlg — (ul. Lesng) — 9szt. o diugmi L=142,5m
* przez obszar rezerwatu przyrody Uroczysko Stephahazt. 0 diugeri L=2x390m

Suma L=1647m

1.2.9. Warunki gruntowo-wodne

Wykonane w maju 2014 badania padiogruntowego (osobne opracowanie) wykazaty gp@wanie w
podtazu gruntéw nasypowych, rodzimych organicznych oramzimych mineralnych drobno- i
gruboziarnistych.

Grunty mineralne gruboziarniste wyksztatcoreve postaci srednio zagszczonych piaskéow drobnych,
pylastych, srednich i grubych, lokalnie pospotek. Grunty drob@aoniste reprezentowane grzez gliny
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piaszczyste i pylaste, gliny piaszczyste ipylasteiczie, gliny, piaski gliniaste i pyly piaszczyste
charakteryzujce sé konsystengj od plastycznej do zwartej.

Z uwagi na to ze grunty spoiste charakteryzigic m.in. tym,ze map duza zdoIlng¢ do chtongcia wody,
ilos¢ wody pochionjta przez grunt silnie wplywa na jego wdavosci mechaniczne, to zagzczanie
gruntdow spoistych w ich stanie plastycznym Ilub plym jest praktycznie nierabwe. Wowczas
koniecznym bdzie catkowita wymiana gruntu shcego do zasypania wykopu. W projekcie przewidziano
catkowitg wymiare gruntow w wykopach prowadzonych w drogach.

1.2.10. Pompownie.

1.2.10.1. Parametry dobranych pomp i zbiornikéw.

Do kazdej pompowni dobrano 2 sztuki pomp.
P1

POMPOWNIA P2 P3 P4 P5 P6 Pd1

Pla Plb

UFK UFK UFK UFK UFK UFK UFK 20/2 M
Typ pompy 100/2B5 100/2B5 35/2B2 35/2B2 25/2B1 25081 | UK 25/2B1 plus

typu otwartego
o Wolny Wolny Wolny Wolny Wolny Wolny Wolny }zopatkgﬁ?oma
Wirnik przelot 70 przelot 70 przelot 70 przelot 70 przelot 70 | przelot 70 przelot 70 Wolny przelot?
mm mm mm mm mm mm mm
mm
Krociec DN80 DN80 DN80 DN80 DN80 DN80 DN80 DN 32
ttoczny
Wvdaingi Q=190- Q=190- Q=126- Q=126- Q=91- Q=91- Q=91- Q=186
ydajnac 18nt/godz. | 18ntf/godz | 23nt/godz | 23nf/godz | 21nf/godz | 21nt/godz | 21n¥/godz m3/godzire
WySOkCBC . H=1+36m H=1+36m H=1+15m H=1+15m H=1+12m H=1+12m HE2m H=6-21m
podnoszenia
Obrot 2920 2920 2895 2895 2860 2860 2860 2860
Yy obrotéw/min | obrotéw/min | obrotéw/min | obrotéw/min | obrotéw/min | obrotéw/min | obrotéw/miin | obrotéw/min
Moc silnika P2=2,9kw, P2=2,9kW, P2=3,04k, | P2=3,04kW,| P2=2,10kW, | P2=2,10kW, P2=2,10k, P1=24 P2=
P1=10,50kW| P1=10,50kW| P1=3,70kW | P1=3,70kW | P1=2,60kW | P1=2,60kW | P1=2 60kW 1,91 10A
Trojkat- Trojkat- Trojkat- Trojkat- Trojkat- Trojkat- Trojkat- .
Rozruch gwiazda gwiazda gwiazda gwiazda gwiazda gwiazda gwiazda bezpdredni
Prad i napkcie 400V, 400V, 400V, 400V, 400V, 400V, 400V, 400 V,

S pe trojfazowy tréjfazowy trojfazowy tréjfazowy tréjfazowy | tréjffazowy | tréjfazowy zmienny
Zabezpieczenie IP68 IP68 IP68 IP68 IP68 IP68 1P68 P68
Dlugos¢ kabla 10m 10m 10m 10m 10m 10m 10m 10 metrow
Waga 121kg 121kg 55kg 55kg 45kg 45kg 45kg 29 kg.
Srednica
zbiornika 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 800
[mm]

Zaprojektowano zbiorniki pompowni prefabrykowan@dimerobetonu posadowione na betonowej ptycie
fundamentowej zbrojonej. Elementy zbiornikow i spimskotwienia uzgoddi z dostawg zbiornikow.
Zbiorniki winny posiadé aprobag techniczg i by¢ przystosowane do mormaw srodowisku agresywnym.

Zbiorniki

pompowni

musg spelnig normy wytrzymatéciowe dla zbiornikow catkowicie

posadowionych w gruncie. Zbiorniki kotwione przeatypornagciowo do ptytyzelbetowej lub posiadage
pierscien przeciw wyporngciowy.

Przefcia krécow ttocznych przezciany zbiornika powinny hy zaopatrzone w uszczelnienia
gumowe i elastyczne tak, aby nie npga utrata szczelroi czy uszkodzenie ruragu w przypadku
nierdwnomiernego osiadania studni i rugggi. Przepusty wcianach dla kabli érednicy 110mm .

Dno pompowni powinno kiytak wyprofilowane, aby ogranicgygromadzenie gipiasku i zawiesin
(wyposaone w skosy).

Obudowe pompowni nalgy wyposay¢ w uchwyty dla zamocowania sondy hydrostatyczniegfg
pomiar poziomusciekow) oraz 2 ptywakowe sygnalizatory poziomu @atieczenie pomp przed pgaca
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sucho i poziom max.). Sonda hydrostatyczna i sygg@ry poziomu winny wspolpracowaz szaf
sterownica.

Zbiorniki pompowni Pla i P1b wypasg we wtazy 100x800 wykonany ze stali 1.4404 @nusci
minimum 200kg zamykany, szczelne dla wody deszcporadezpieczagie przed dostaniemespiasku i
zanieczyszcze do zbiornika. Uchwyty gorne prowadnic pompy powiramajdowa sie w swietle wiazu.
Pokrywa z czujnikiem antywlamaniowym.

Pozostate zbiorniki P2+P6 nale wyposay¢ we wiazyzeliwne DN 800 w klasie D ryglowane,
szczelne dla wody deszczowej, zabezpieceaprzed dostaniemespiasku i zanieczyszcaedo zbiornika.
Uchwyty gorne prowadnic pompy powinny znajdéwsic w $wietle wiazu. Pokrywa z czujnikiem
antywtamaniowym.

Zbiorniki przepompowni powinny iywyposaone w przewody wentylacyjne zalazone tak, aby
uniemaliwi ¢ wrzucanie do przepompowni przedmiotéw. Dodatkowimmik zaopatrzony w kominkowe
filtry przeciw-zapachowe dla wentylacji wywiewnajawiewne;.

Otwor wikazu pompowni zabezpieczony kr&HP ze stali nierdzewnej kwasoodpornej umieszgzon
pod pokryva wiazows.

Zbiornik przepompowni wypogany w elementy doposgania jak drabinki, pacze podesty ze stal
kwasoodpornej. Zbiornik przepompowni musi ¢byvyposaony w podest uchylany unilowiajacy
serwisowanie pomp i zaworow i drabinkefgciowg ze stali kwasoodpornej. Drabinka powinna ufivg ¢
zejicie na dno zbiornika i posiatlazerokéc¢ zgodr z normy PN-80 M-49060 (co najmniej 30cm),

Do mocowania wypogania statego w zbiornikach (konstrukcjesne lub wsporcze) natg
stosowé kotwy do betonu ze stali kwasoodpornej. Podesty Bkbsowé w zbiornikach przepompowni od
gtebokasci 3m.

tancuchy do wycigania pomp:

- ze stali kwasoodpornej

- zaopatrzone w oczka do hakéw

- koncowki naley mocowd na state a nadmiar wieszaa odpowiednim haczyku.

Przepompownie P1 nalgwyposaac w zurawik. Standardurawika zgodny z wagpomp.

Srednice rurocigéw (pionéw ttocznych) wewgtrz pompowni powinny by zgodne z projektem i
musz by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej wg. PN — EN 10D8&az 4czone przy wykorzystaniu
kotnierzy ze stali kwasoodpornej. Rurggii ttoczne w pompowni naky projektowa& o srednicach
wewretrznych réwnych lub wikszych od swobodnego przelotu zastosowanych pomp.

Wszystkie spoiny powinny gy wykonane w technologii wéaiwej dla stali kwasoodpornej.
Wszystkie elementy wypogania przepompowni wykoka materiatow odpornych na dziatasm@dowiska
agresywnego. Rury, ksztattki najepolaczy¢ z armatug na kotnierzegsruby z nakgtkami i podktadkami —
stal kwasoodporna minimum AISI 316. Uszczelkéday kotnierzami NBR.

Do pokczenia rurocigéw ttocznych pomp powinien by zastosowany troptaacy niewielkie straty
cisnienia przy przeptywiesciekbw. Do padczen kotnierzowych nalgy stosowa kotnierze ze stali
kwasoodpornej.

Dla 6 pompownisciekdbw zaprojektowano — 7 szt. zbiornikéw g1500mpownia P1 sklada siz
dwéch zbiornikow Plai P1b.

1.2.10.2. Pompownia P1.

Pompownia P1 sktadagst dwoch zbiornikow pompowni Pla i P1lbrednicy DN 1500. Na stan
obecny wystarczy praca jednej pompowni Pla, wazwi z czym wystarczy zamontodapeine
wyposaenie tylko dla pompowni Pla. Natomiast dla pompioRtb naley wybudowa zbiornik wraz z
kanatami doprowadzagymi scieki oraz odprowadzagym kanatem ttocznym do studzienki technologicznej.
Pompownia P1b dulzie wspétpracowaz Pla w perspektywie kiedy #o sciekbw wzrgnie do wartéci
przy ktérych wydajnéc jednej pompowni édzie niewystarczaga.

Pompownia Pla zaprojektowana zostata jako rgzaviie dla bigacego naptywusciekéw pracujca
w cyklu pracy 1 + 1 rezerwa + rozyzanie docelowe.

Przepompownia P1b zaprojektowana jako rgzemie docelowe pracige w cyklu pracy 1 + 1
rezerwa.

Pompownie Plai P1b wypogsmo dodatkowo w komory suche, w ktérych umieszczono
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e odnog do mieszania i wzruszaniaiekow,
e przeplywomierz,
e zasuwy naowe z napdem elektrycznym,
« Zzlgczke do weza DN 80.
Za komopy suchy zlokalizowano studzierkiechnologiczn, w ktérej istnieje maliwosé¢ skierowania
przeptywu na poszczegolny odcinek kanatu ttocznego.
Pompown¢ P1 zaopatrzono w system zapobigggjproblemom z zagniwaniegtiekdw poprzez
zamontowanie:
e odnogi do mieszania i wzruszariaekdw,
 instalacji dozujcej chemg natleniajca.
System dozuicy z pomp projektuje st o wydajndci: 15 litrdw/h, ze zbiornikiem przemystowym
2m3, z zaworami, przewodami, prggkami i instalagj systemu u odbiorcy.

Charakterystyka techniczna:

« Wanna zabezpieczgja V2 zamykana z PE-HD 2m3 — 1 szt.
*  Wymiary wanny: 2600x1600x2200mm (drzwi w tacy zaarylj — trojdzielne)
e DPPL - 2 szt.
e Polczenie DPPL — 1 szt.
e Linia ssania z zaworem stopowym i czujnikiem poziom 1 szt.
» Konsola DPPL BO -1 szt.
e Linia ttoczna — wz PVC 6/12 — 15m.
e Zawor statego énienia i bezpieczestwa DN6 — 1 szt.
e Opaski,sruby K/O — 1 kpl.
e Puszka zasilgfo-sterujca — 1 szt.
Pompa dozujca silnikowa jednogtowicowa z midwvoscia sterowania sygnatemagmtowym 4-20mA - 1szt.

Wymiary zbiornika ngrodek chemiczny

2600x 1600 x 2200

Wymagania

FUNDAMENT - utwardzony grunt — wymiary 2600x1600
MEDIA
e Zasilanie: 230V, 50Hz doprowadzone do pompy dgajj (konsola z pomp dozupca
umieszczona jest na paletopojemniku)
e Sygnat pgdowy 4-20 mA z przeptywomierza doprowatido pompy dozujcej

1.2.10.3. Armatura i dodatkowe wyposazenie pompowni

Pompownie P2+P6eblg zaopatrzone w uktad mieszania i natlenigoiakow.

W celu uniemaliwienia pojawienia & réznych potencjatdw i niebezpiecznych ngpina
przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowaenkorpusy silnikbw pomp), nalg zastosowa
pofaczenia wyréwnawcze.

Przewdd wyréwnawczy natg prowadzé od punktu do punktu z keowym podiczeniem do
gtéwnej szyny ekwipotencjalne;j.

Nalezy  przewidzié  mozliwos¢ montau | demontau  zainstalowanej  armatury
w przypadku konieczrigi jej wymiany.
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1.2.10.4. Sterowanie pompowni.

Uktad sterowania prac pomp zabudowany w szafce odpornej na dziatanie unkamw
atmosferycznych i w wykonaniu przystosowany do zatoania bezp@ednio na pompowni lub w jej
bliskim otoczeniu. Szafka zabezpieczona zamkierernpatvym. Wykonanie szafy stegagj montowanej
obok pompowni wymaga indywidualnych uzgodnigynikajgcych gtéwnie ze standardowej didgokabli
pomp, sygnalizatoréw poziomu i sond hydrostatychnyc

W celu prawidtowego zamocowania szafki stgeaj naley wykona fundament.

W fundamencie nakly obsadz rury ostonowe stanowte zak@czenie kanatow: kablowego i
wentylacyjnego, patzonych z obudow pompowni. Dodatkowo radzy wyjsciami kanatu kablowego i
wentylacyjnego nals osadzt rurg 40 PCV umaliwiajaca wprowadzenie kabla zasid@ego do szafki od
spodu.

Podstawow funkcja systemu jest sterowanie pggoompy lub zespotu pomp zgodnie z zatymi
poziomami cieczy w zbiorniku pompowni.

Sygnalizacja pracy i awarii pompowni lokalna i gylana do stalego miejsca nadzoru pompowni -
wykonanie wg zamodwienia zytkownika. Sygnaty o pracy pompowni przesylangczami
telekomunikacyjnymi, za pomgaieci GSM/GPRS

Sterowanie prac pompowni realizowane jest przez sterownik UnitcanM91-2-R1. Sterownik
wyposaony jest w wywietlacz umaliwiajacy lokalnie sprawdzenie stanu pompowni — kogekastaw
progéw zadczania i wyyczania pomp oraz przegl informacji o zaistniatych awariach.

Do ciagtego pomiaru pozioméciekOw przewidziano sogchydrostatyczg z wyjsciem padowym 4
-20 mA.

Dodatkowo w pompowni zamontowanedhy dwa pltywakowe sygnalizatory poziomu. Uktad
sterownia w trybie pracy automatycznejhie naprzemiennie uruchamiat pompy na podstaviarmaciji
pochodacej z sondy hydrostatycznej. W przypadku awariidgohydrostatycznej lub sterownika praca
obiektu ledzie realizowana przez ptywakowe sygnalizatory pori w zakresie MAX — SUCHOBIEG.
Algorytm pracy obiektu na wyékznikach plywakowych przewiduje uruchomieni dwéclomp z
op&nieniem czasowym zgtzenia drugiej pompy.

W pompowniach 0 szczegllnym znaczeniu przewiduje snonta& przeptywomierz
elektromagnetycznego w wersji rozdzielczej (przetwow szafie sterowniczej, czujnik w wykonaniu B)6
zabudowany w komorze przeptywomierza wraz z ukladasilania i sterownia dla dwoch rapw
elektrycznych sprzonych z zasuwami odcirgymi znajdugcymi sk w komorze przeptywomierza.
Zasilanie zasuw elektrycznych 3x400V lub 1x230V.

Dodatkowo uklad sterowania wypasay kedzie w modut telemetryczny MT-101 pokony ze
sterownikiem w protokole MODBUS RTU.

Modut telemetryczny umdiwia dwustronm komunikacg ze staci dyspozytorsk wyposaong w
oprogramowanie SCADA.

Nalezy wiaczy¢ projektowam przepompowni sciekOw do systemu monitoringu GPRS
obowigzujacego u Eksploatatora sieci kanalizacyjnej Inwestora

Uwagi dotycace przepompowni P1

Przepompownia realizowana w dwéch etapach, obiepprapownie naly wyposay¢ zgodnie z
opisem w identyczne szafy steyeg. Szafa stergga realizowana w pierwszym etapie musi zosta
wyposaona w nadrzdny system zagzizania prag obu przepompowni zintegrowany z monitoringiem
Eksploatatora.

Detale technologiczne wedtug uzgodnieEksploatatorem

Zabezpieczenia
W celu zabezpieczenia obstugi pompowni przed jmnigm, na wyjciu do szafy sterggo —

zasilajcej zamontowano przeciwpaeniowy wyhcznik réznicowopadowy.

Uktad sterowania pompownizabezpieczony jest przed zanikiem rajgi na poszczegdélnych fazach
lub asymetr napecia przekraczapra od -10% do +20% nagmia podstawowego poprzez czujnik obewno
i kontroli faz.
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Dodatkowo poszczegdlne elementy wyp@sdaa pompowni mugz posiada niezalene systemy
zabezpiecze Silniki pomp zabezpieczong wytacznikami silnikowymi z wyzwalaczem termicznym.

Silniki pomp fabrycznie zabezpieczang wewntrz: czujnikami termicznymi wbudowanymi w
uzwojenia stojana i czujnikami wilgoci w komorzédn#éia — obwdd ten jest dodatkowo wpi w uktad
zasilania cewki stycznika.

Przed prag na sucho pompa zabezpieczona jest nieagia sygnalizatorem poziomu (Poziom 1).

Wszystkie zabezpieczeniaggkzone § w obwod sterowania pomp.

Wyposaenie ukiadu sterowania
Podstawowe elementy wypdsaia uktadu sterowania

e obudowa z tworzywa poliestrowego (stap@chrony IP65)

« wytacznik giéwny SIE / 0 / AGREGAT

e gniazdo agregatu 400V

« zabezpieczenia zwarciowe i przgainiowe silnika pompy

« przekanik kontroli kolejngci, zaniku oraz asymetrii faz

« zabezpieczenie raicowoprdowe silnika pomp

« rozruch bezpé&redni w ukladach z pompami

* niezalene tory zasilania dla kdej pompy

e gniazdo serwisowe 230V AC/B16 A

« sterownik przemystowy PLC z protokolem Modbus RTibtegrowany z wiwietlaczem LCD
i klawiatury

Informacje dosipne na wywietlaczu sterownika:

* poziom cieczy

* czasy pracy poszczegolnych pomp

* ilosci zahczer poszczegoinych pomp

 lista alarmow

* mozliwos¢ zmiany nastaw pracy pompowni z poziomu sterownika

» sygnalizator alarmowy IP68 montowany na daszkuziehaicy

* niezalene obwody sterowania dlaidej pompy

» przehczniki trybu pracy AUTO / 0/ RKA

» sterowanie pracpomp za pomag

» 4 sygnalizatorow ptywakowych

Realizowane funkcje:

* przemienné& pracy pomp

* mozliwosé¢ odstawienia kadej z pomp

e op&nienie rozruchu drugiej pompy przy poziomie alarngoww trybie pracy awaryjnym

e kontrola i diagnozowanie pracy za pomodiod LED umieszczonych na wegtrznych
drzwiach szafy

« kontrola zadziatania zabezpieéaze

« zabezpieczenie przed suchobiegiem

e kontrola poziomu alarmowego

« rozruch poprzez gwiazda/trgjklub soft-starty w uktadach z pompami o me&y5 kW

* pomiar przeptywuciekow

* wizualizacja

* monitoring

* modem GPRS,

* uktad antywlamaniowy

* oswietlenie wewwtrzne sterownicy

» obwdd dwietlenia zewgtrznego sterowany przek@ikiem zmierzchowym

¢ SZR - dwustronne zasilanie

* wydzielone obwody gniazd serwisowych: 24 V AC, 408C/ 16 A

e pomiar pgdu dla kadej z pomp
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e zasilacz buforowy z ukladem akumulatorow przy wylketaniu systemu monitoringu i
wizualizacji
e przetwornik przeptywomierza dla przepompowni wypmsg/ch w przeptywomierz

Uktad zasilania i sterownia dla ngjow elektrycznych dodatkowych zasuw odciegch
dla pompowni wyposanych w komog¢ przeptywomierza i zasuw

Wyposaenie szafy sterowniczej do 5kW:
e Ochronnik przepiciowy
*  Wytaczniki réznicowe 25A 4 polowy (+ styki pom.)
*  Wytaczniki réznicowe 25A 2 polowy
e Wigcznik nadmiarowy  C4 3 polowy
e Wigcznik nadmiarowy B6 1 polowy
*  Wigcznik nadmiarowy B16 1 polowy
e Wiacznik nadmiarowy B10 1 polowy
e Czujnik kontroli faz
e Podstawki przekaika R4
* Przekaniki R4, cewka 230VAC
* Przekaniki R4, cewka 24VDC
« Podstawka przekaika R2
* Przekanik R2, cewka 230VAC
* Przekanik czasowy uniwersalny, cewka 230VAC
* Termostat
*  Whytgczniki silnikowe (+ styki pom.)
e Styczniki mocy, cewka 230VAC
« Koryto grzebieniowe 25x80
¢ Szyna montzowa
e ZUG 4
« ZUG 16
e Uchwyty szyny montzowej
» Tablica montaowa
e Wkrety samogwintujce
» Zasilacz 24VDC
e Kabel LGY 4 czarny
» Kabel LGY 4 niebieski
» Kabel LGY 4 PE
e Kabel LGY 0,75 czarny
» Kabel LGY 0,75 niebieski
e Kabel LGY 0,75 czerwony
e Kabel LGY 0,75 zielony
» Kabel LGY 0,75 PE
» Koncowki izolowane 1x0,75
» Koncowki izolowane 2x0,75
» Koncowki izolowane 1x4
» Koncowki izolowane 2x4
» Sterownik OPLC
* Modem GPRS
» Szafa IP66
e Drzwi wewretrzne
e Przehcznik R-0-A
e Lampka zielona (dioda led 230VAC)
18
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Lampka czerwona (dioda led 230VAC)
Lampkazéita (dioda led 230VAC)
Gniazdo 230 VAC

Gniazdo 3x400 VAC

Wtyk agregatowy 32 A

Lampa sygnalizacyjna led 24VDC

Svyagnalizacja stanéw alarmowych

W przypadku gdy il& sciekbw naplywajcych jest wgksza od iléci sciekow
przepompowywanych przez piervgsgpomg, ich poziom w komorze énie & do uzyskania
wysokaci sondy max - wjcza ona do pracy rownolegltej daugomp. Przy przekroczeniu
sondy max wicza s¢ alarm.

Pompy pracuj réwnolegle do momentuzagpoziom sciekdw w komorze oggnie wysokdéé
wytaczenia zadap na sterowniku. W przypadku awarii sondy analogow@oziom sondy
sucho biegu spowoduje automatyczne amgenie obu pomp i przerwanie procesu
wypompowywania i zawiecenie s§ alarmu.

Wiaczanie i wyhczanie pomp oraz aktywi® sond pomiarowych sygnalizowana jest
za&wieceniem sj odpowiedniego sygnalizatora optycznego w szaémosiniczej.

W przypadku awarii pompy aktualnie preqzgj, whczenie pompy drugiej nagiuje
automatycznie po stwierdzeniu przez sterownik dwsoimpy oraz zéwiecenie sygnalizatora
swietlnego.

W przypadku awarii obu pomp i éym naptywie sciekbw nasipuje przelanie komory na
zewrgtrz.

Wszystkie stany awaryjne przepompowni (awaria pgrmgucho bieg, przekroczenie stanu
alarmowego) $ sygnalizowane swiattem awaryjnym umieszczonym na daszku szafki
sterowniczej.

Awaria pomp oraz wtkamania sygnalizowana przez mémje doi Centralnej dyspozytorni
drogs GPRS i dodatkowo przez sms

Elementy wyposaenia przepompowni:

Lp. | Nazwa elementu Jedn. ll6¢ | Materiat, producent

1 Pompa Szt. 2

2 Rura ttoczna mb stal kwasoodporna

3 Ksztaltka kolanowa 90 szt. 2 stal kwasoodporna

4 Ksztaltka kotnierzowa szt. 4 stal kwasoodporna

5 Uszczelka ptaska gr. 3 mm, PN 10/16 szt. 4 EPDM

6 Sruba z tbem sZeiokatnym M16x75 szt. 32 stal kwasoodporna

7 Nakrtka z tbem sz&iokatnym M16 szt. 32 stal kwasoodporna

8 Wentylacja grawitacyjna @160 wywiewmnanb 2 PVC (filtr z vegla
aktywnego)

9 Wentylacja grawitacyjna @160 nawiewhanb. 7 PVC (filtr z wegla
aktywnego)

10 Deflektor szt. 1 stal kwasoodporna

11 Kotwa rozporowa M20, Lmin=80 mm Sszt. 8 stal ke@dporna
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12 Kotwa rozporowa M12, Lmin=85 mm Sszt. 4 stal ke@dporna

13 Wiaz 100x 800 zamykany szt. 1 stal kwasoodporna
14 Wspornik orurowania szt. 1 stal kwasoodporna
15 Obejma szt. 2 stal kwasoodporna
16 Uchwyt rury wentylacyjnej szt. 3 stal kwasoodyzor

17 Wieszak potréjny szt. 2 stal kwasoodporna
18 taicuch szt. 2 stal kwasoodporna
19 Prowadnica pompy szt. 4 stal kwasoodporna
20 Uchwyt prowadnic pompy szt. 2 Stal kwasoodporna
21 Uziemienie pompy szt. 2

22 Przepust kablowy @110 2 x mb 6 PVC , AROT

23 Pomost obstugowy szt 1 stal kwasoodporna
24 Drabinka szt. 1 stal kwasoodporna
25 | Zurawik stacjonarny Szt. 1 stal ocynkowana

26 Filtry przeciw zapachowe kominkowe Szt. 2 fdtnegla aktywnego
27 Krata pod- wtazowa szt. 1 stal kwasoodporna
28 Zbiornik z dnem 15cm szt. 1 polimerobeton

Montaz przepompowni .
Zbiornik przepompowni montujeesha ptycie fundamentowej wewtnz piescienia
zelbetowego a wolnprzestrzé wypetnia s¢ betonem B20 wg. rys. w proj. wykonawczym.

1.3. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standwiwizujacy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.4.  Zakres rob6t objetych SST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujvszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu
wykonanie prac przy budowie kanalizacji sanitarnejieci wodocigowej w miejscowséciach Pilawa,
Orzeszyn i Chojnow.

1.5. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z oba@aijacymi przepisami, stanowdy urzdowy
dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zdaizekolicznagci zachodzcych w toku wykonywania
robot.

Kierownik budowy— osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania i do wygiowania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zapaego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badgprob zwazanych z ocenjakaosci materiatow i robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robot, zgodnie z dokumenmntamjojektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera
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Odpowiednia (bliska) zgod&é — zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi
przedziat tolerancji nie zostat oklteny — z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robét budowlanych.

Inzynier — uprawniona osoba prawna lub fizyczna nadaceuggodné¢ wykonania inwestycji z projektem,
obowigzujacymi przepisami, normami i obogdujacymi prawem budowlanym.

Polecenie Inyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem dokumentacji projektowe;j.
Przedsiwziccie budowlane — kompleksowa realizacja budowy kaagji wraz z przydczami.

Rejestr obmiarow akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wylicezezkicow i ewentualnie dodatkowych
zalcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzenia przez hyniera.

Wymiar nominalny DN- liczbowe oznaczenie wymiaru elementu, ktéredesfodnie zaokiglong liczba, w
przyblizeniu rowry wymiarowi rzeczywistemu w mm.

Srednica nominalna drwymaganarednica przyporgdkowana do wymiaru nominalnego.

Uzbrojenie przewodu -urzdzenia zainstalowane na przewodzie négglabe pohczeniami, ksztaltkami
stuzace do celdw regulacyjnych, zabezpiegeggh, pomiarowych, czerpalnych, steayjch itp.

Wezel montaowy — miejsce, w ktérym nagpuje rozgagzienie odcinkdédw przewoddéw lub instalowanie
elementow uzbrojenia.

Ziacze instalacji elektrycznej spunkt, z ktdrego energia elektryczna jest dostarazdo instalacji
elektrycznej. W zfczu instaluje si pomiar rozliczeniowy energii elektrycznej.

Uziom — przedmiot lub zespét przedmiotédw umieszczonych rangie tworacy elektryczne pakzenie
przewodzace z tym gruntem

Urzadzenia elektryczne wszystkie urzdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezioaez do takich
celow jak wytwarzanie, przeksztalcanie, przesylaniedziat lub wykorzystanie energii elektrycznejte
maszyny, transformatory, aparaty, prayly pomiarowe, urmzenia zabezpieczgje, oprzewodowanie,
odbiorniki

Rozdzielnice i sterownice: aparatura rozdzielcaterownicza— urzdzenia przeznaczone doastenia w
obwody elektryczne, spemnigje jedn lub wiecej z nasfpujacych funkcji: zabezpieczenie, sterowanie,
odlagczenie, dczenie

Zabezpieczenie przeciwpageniowe — zabezpieczenie 0sOb przeciw pamaiu, poprzez patzenie
wszystkich cesci przewodzcych do uziemionego punktu zasilania

Bezpiecznik 4acznik zdolny do jednokrotnego wagizenia okréonego pgdu zaktoceniowego

Stup cgwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezednio w gruncie, sfiyca do zamocowania
oprawy gwietleniowej na wysokei nie wickszej nz 14 m

Zesp6t  padotwérczy - (agregat pdotworczy) samodzielne zrodio  pmdu, sktadajce s

z pradnicy synchronicznej i ngdzapcego go silnika spalinowego, ustawionych na wspainetalowej
ramie

1.6. 0Ogdlne wymagania dotycgce robdt.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za ich zgoditoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeleWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyedministracyjnymi, lokalizaeji wspotrzdne
punktow gidéwnych trasy oraz reperéw, dziennik bugdmraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i
dwa komplety SST.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robdét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy i
utrwali na wkasny koszt.
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1.6.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowaclzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazesdanym w
szczegbtowych warunkach umowy, uwetdrhiajgcym podziat na dokumentagprojektows:

- Zamawiajcedo.

- Sporzdzom przez Wykonawge

1.6.3. Zgodnos¢ robot z dokumentac projektowg i SST.

Dokumentacja projektowa SST oraz dodatkowe dokuynpreekazane przez Agniera Wykonawcy
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w & jednym z nich § obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentac

W przypadku rozbienoici w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obpwe kolejng¢ ich
waznaosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywad bledoéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu  winien natychmiast powiadoti Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbieaosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszysstki
wykonane roboty i dostarczone materia¢glbzgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalne gs odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdw
i elementow budowli mugz by¢ jednorodne i wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty cech nie magrzekracza dopuszczalnego podziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiat lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST
i wplynie to na niezadowalggy jakas¢ elementéw budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modeeyzych (,pod ruchem?”).

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwydw okresie
trwania realizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego robét. Przed pgpieshiem do robét
Wykonawca przedstawi iynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedmirganem zargdzagcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczea®t w okresie trwania budowy. W zah@ici od potrzeb
i poskpu robot projekt organizacji ruchu powinienctgktualizowany przez Wykonawa bieaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe uggdzenia zabezpieczaje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewydaj
w ten sposob bezpiear#wo ruchu.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciov dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie keda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposib uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dcikewh okrélonych przez Iayniera, tablic
informacyjnych, ktorych tig bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjnegha utrzymane
przez wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji roboét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W cerg umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chenzkinwestycyjnym.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dazie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcamzelkie innesrodki nieztzdne
do ochrony robét, wygody spoteczaoi innych.

Pozostate warunki jak w pkt. a).

1.6.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zné& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatzie:
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- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

- podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraglze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wlasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazania, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsttvie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:
1. Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévdgdiojazdowych.
2. Srodki ostra@nasci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych piyindub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pzaru.

1.6.6. Ochrona przeciwpazarowa.

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy przeciwp@arowe.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszierh biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne dxla skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgstm osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkony.

1.6.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczane dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o¢géniu wickszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami. Wszystkie mater@dpadowe gyte do robdt bdg
miaty aprobat techniczm wydary przez uprawniom jednostk, jednoczénie okralajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow geodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a zakaiczeniu robét ich
szkodliwag¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé% wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawvgigy powinien
otrzyma zgodk na wycie tych materiatow od wéaiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami,
a ich uycie spowodowato jakiekolwiek zagmnie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.8. Ochrona wiasndaci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whladgdabych wi&cicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiagiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyEminstalacji i urgdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majpy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urzdzer podziemnych na terenie
budowy i powiadomd Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczmiviadomi Ireyniera i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzktda
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyah
przez Zamawiajcego.
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1.6.9. Ograniczenie obcazen osi pojazdow.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na & przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidmb zezwolenia od wiadz, co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposalglyi bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dulzie dopuszczone raviezo
ukonczony fragment budowy w osie terenu budowy i Wykonawcacdrie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodpieleceniami layniera.

1.6.10. Bezpieczdstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetniatych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz stz
i odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orabezpieczenia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, wszelkie koszty zwazane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegay
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.6.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do rob6t od daty rozpogeia do daty zakiczenia robot.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla i jej elemdayty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.sldevykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na
polecenie layniera powinien rozpogé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.6.12. Stosowanie g do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowvazany jest zn& przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscovez inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposob zvwazane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctiqzas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idnzie w petni odpowiedzialny za wypetnianie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzer lub metod i w sposéb
ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.

2. Materiaty.

2.1.  Zrodia uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi sééaeg informacje dotycee proponowanegerodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednie swiadectwo bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prireniera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegiddta nie oznacza automatycznie,wszystkie materialy z
danegarrddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegiddia w sposob goly spetniag wymagania SST w czasie pgst robot.
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2.2.  Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiotel wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrodet miejscowych vgczapc w tozrodla wskazane przez Zamavgieggo i jest
zobowgzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacijirodta.

Wykonawca  przedstawi dokumentacj zawieragca raporty z bada terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagda ilosciowych i jakdciowych
materiatdbw z jakiegokolwiekzrédta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w :tyopiaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z dostarczeniem materiatbw do robdt. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terebudowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyehla wykorzystywane do robot lub odwiezione na odktdgawiednio do wymaga
umowy lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecbizie prowadzi zadnych
wykopéw w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w dokumentach umowy.
Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3.  Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymogami. Rirdhateriatbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptaciji okrdonej partii materiatow
pod wzgédem jakdci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekcyvytwérni, keda zachowane nagtujace
warunki:

Inzynier kedzie miat zapewniaon wspoétprag¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdbw w
czasie przeprowadzania inspekciji.

Inzynier bedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwoérni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizatiowy.

2.4.  Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestordli Jazynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatdbw do innych robét, mite, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtemiatdbw zostanie
przewartgciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.5.  Przechowywanie i sktadanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeido czasu gdyelola one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerdanhowaty swaj jakosé¢ i whasciwosci do robot i byty
dostpne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatlowdab zlokalizowane w olabie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych zzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez
Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdojazliwos¢ wariantowego zastosowania materiatdw w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie @grze
uzyciem materiatu, albo w okresie dizym, jgli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez
Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale mae by pdzniej zmieniony bez zgody
Inwestora.
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3. Sprazt.

Wykonawca jest zobowkany do uywania takiego spetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien ldy zgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ilédci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przezydiera: w przypadku braku ustalew takich
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera w terminie przewidzianym umaw
Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygeymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszezda robot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie wpiyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkow transportu ¢uzie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyimera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldspetnid@ wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych fedi na osie i innych parametrow technicznyShodki
transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych ol@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inwestora, pod warunkiem przywrécenia stanu pienegd uytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia edowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdacterenu budowy.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materiatobw i wykonywanych robét, z& izgodné¢ z dokumentagj projektowva,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robéizqvoleceniami liyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgs$oi
wszystkich elementdéw robét zgodnie z wymiaramiedraymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu
robét zostay jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wtasny koszt.
Sprawdzenie wytycznych robo6t lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadng:.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementélot kzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej i SST, a tak w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimer uwzgédni wyniki bada materiatéw i robaot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przes#oi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwazang kwestk.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod graba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytylonosi
Wykonawca.

6. Kontrola jakasci robot.

6.1. Program zapewnienia jakaci.

Do obowpzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiera programu
zapewnienia jakixi, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia robot, mgiwosci
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techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratejwykonanie rob6t zgodnie z dokumergagjojektovy,
SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepimyniera.

Program zapewnienia jaga bedzie zawier&
a) czs$¢ 0goblrg opisupca:

- organizacg wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeibat,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonywania poszczegolnych
elementéw robot,

- system (sposGb i proceddr proponowanej kontroli i sterowania jakdi
wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratoriumagthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zi@cowadzenie badd,

- sposob oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany &pdsforne przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilgci srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedtauich wiasciwosci w czasie
transportu,

- spos6b i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrsieimentéw robot,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2.  Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jak@ci materiatéw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system Kkontroli,gazhpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zazgdat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymogami zawartymi wkudoentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwosci 3 okreslane w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy zostaty tam cfome, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umagw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowne wadzenia i spret badawczy
posiaday wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier kedzie mie nieograniczony dosp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier begdzie przekazywa& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rodgtod
badawczych. Jeli niedochgniecia te ledg tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatléw i dépue do wycia dopiero wtedy,
gdy niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow.
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Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhagaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statycznych metod pobierania prébedetyeh
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodoligtwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlecenieyiniera
Wykonawca bdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgnzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniatewek: w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

Pojemniki do pobierania probelds dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez hyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawao badé wykonywanych przez ktyniera lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przemiera.

6.4. Badaniai pomiary.

Wszystkie badania i pomiary ety przeprowadzane zgodnie 2z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yazez layniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomikatu badania, Wykonawca przedstawi nénpe ich
wyniki do akceptaciji layniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) eda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liayniera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéwzrddta ich wytwarzania i zapewniona mudazie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontrolibdd prowadzonego przez Wykonawdxdzie
ocenig zgodnd¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstawimikow bada dostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier maze pobieréa probki materiatow i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ss niewiarygodne, to lkynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych danveykh bada, albo
oprze s wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i robot z dokumentac]
projektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtahylub dodatkowych bada pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
- certyfikat na znak bezpiearstwa wykazucy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okréanymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiaciwych
przepiséw i dokumentoéw technicznych,
- deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z Polsls Normy, lub aprobat technicza,
w przypadku wyrobow dla ktérych nie ustalono Pagkiormy, jeeli nie g objete certyfikacy
okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robotthizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe mugposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badads dostarczane przez
Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetmigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

a) Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyipowdazujagcym Zamawiaicego
I Wykonawe; w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnét za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oboujacymi przepisami spoczywa ha
Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsogny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyebtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz@taska shibowego.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwgtechnily, w porazdku chronologicznym, bezpeednio jeden
pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i bryniera.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez #iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramow robot,
- terminy rozpocecia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robot,
- przebieg robdt, trudhai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw
w robotach,
- uwagi i polecenia liayniera,
- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggich
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkédw geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robét,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczce jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzit,
- inne istotne informacje o przebiegu robaot.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przedidone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeig zaznaczeniem ich przgja
lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniggsi
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydania polegeWykonawcy robot.
b) Ksigzka obmiaru robaot.
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kadego
z elementéw robo6t. Obmiary wykonywanych robot preemdza si w sposob caigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisaniu do rejestru obmiaréw.
¢) Dokumenty laboratoryjne.
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodn&ci materiatow, orzeczenia
0 jakasci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynilidan Wykonawcy lgda gromadzone w formie
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uzgodnionej w programie zapewnienia j&¢io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie Irtyniera.
d) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentow budowy zaliczacsbprécz w/w nagpujace dokumenty:
- pozwolenie na budogy
- protokoly przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno — prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustate
korespondengjna budowie.
e) Przechowywanle dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy d¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavited
zabezpieczonym.
Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla lmyniera i przedstawione do wglu
nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot.

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robdét.

Obmiar robo6t bdzie okrdlac faktyczny zakres wykonanych robo6t zgodnie z dokusaep
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powigiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzonych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru ledg wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédach podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgeku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostanpoprawione wg instrukcji byniera na pgimie. Obmiar gotowych robételdzie
przeprowadzony z €stcscia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okrdanym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdénzyniera.

7.2.  Zasady okre&lania ilosci rob6t i materiatow.

Dilugosci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.
Jeli SST wiaciwe dla danych robot nie wymagajtego inaczej, objosci beda wyliczane
w m3 jako dtugé¢ pomnaona przezredni przekrgj.
llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, eda wazone w tonach Ilub kilometrach zgodnie
z wymaganiami SST.

7.3.  Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez lrzyniera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestuycych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwo legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie
trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary kedg przeprowadzane przededziowym lub ostatecznym obmiarem odcinkéw roboakie
w przypadku wysfpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikafych przeprowadza giw czasie ich wykonania. Obmiar robét podleggech
zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaraz mieodzowne obliczenia
beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wyynskomplikowanych powierzchni lub aivpsci
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beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaicie obmiarow. W razie braku miejsca szkice
mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiaréw, ktérego wzOr zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. Odbiér robot.

8.1. Rodzaje odbiorow robdt.

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czs$ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbidr robo6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaizulegra zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&veaogolnego pogpu robdét Odbioru robot
dokonuje Irkynier.

Gotowas¢ danej czsci robdot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem zimiera. Odbior bdzie przeprowadzany niezwlocznie, niezpi@j
jednak nz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolyd powiadomienia lfyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawigcgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawmiav konfrontacji z dokumentagj
projektowy, SST i uprzednimi ustaleniami

8.3.  Odbior czesciowy.
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego
dokonuje s} w/g zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.i@dlrobot dokonuje lzynier.

8.4.  Odbidr ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robaét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci i wartdsci.

Calkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powia@oiem na pgimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbi6r ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona wyznaczona pEmmawiajcego w obecri@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jak@owej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikbw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo wykonania robot
z dokumentagj projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozim@ =z realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robo6t poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot pop@wgch lub robot uzupetniggych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakdé¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejniektacy projektows i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kfardokona posicen, oceniajc
pomniejszon wartcg¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego spa@zony w/g wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowé&nasgpujace dokumenty:

- dokumentacje projektoypodstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ewentualnie
uzupetniagce lub zamienne),

- ustalenia techniczne, dzienniki budowy i rejestoyntarow (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badlai oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST
i ewentualnie PZJ,

- deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatdbw zgodnie
z SST i ewentualnie PZJ,

- opinie technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikébw bada
i pomiaréw zadczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&z i PZJ,

- rysunki (dokumentacyjne) na wykonanie robdét towarmrgych (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej itp.) oramtgkoly odbioru i przekazania tych robot
wiascicielom uradzen,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.

W przypadku gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nielab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimiz Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigp kedg zestawione wi/g
wzoru ustalonego przez Zamavgieggo. Termin wykonania rob6ét poprawkowych i robatipetniagcych
wyznaczy komisja.

8.5.  Odbiér pogwarancyjny.

Odbi6r pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaialwv okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4

9. Podstawa ptatngci.

9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaz@ jednostk obmiarovy
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadptave ptatnaci jest wartéé (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej Rdzie uwzgédniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST
i dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlip obejmowa:
- robocizre bezpdrednp wraz z towarzysicymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymigyeewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,
- wartc¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢c podatku VAT.
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9.2.  Warunki umowy i wymagania ogolne ST. A.01.00.00

Koszty dostosowania gido warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w ST. A.01.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione vwtargsie.

9.3.  Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszty wybudowania objazdow/ przejazddw i organjizachu obejmuje:
- opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzagji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenkopii projektu Irzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodne miare postpu robaét,
- ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymogami bezpieagiva
ruchu,
- oplaty/dziesawy terenu,
- przygotowanie terenu,
- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikéw, krgamikow, barier, oznakowai drenau,
- tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow / przejazddw i organizagihu obejmuje:
- oczyszczanie, przedstawienie, przykrycie i ugtiai tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
- utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow / przejazdow i organizatjchu obejmuije:
- usungcie wbudowanych materiatéw i oznakatya
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.Przepisy zwjzane.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc#®20. w sprawie dziennika budowy, moiia
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszeniawdarajpcego dane dotygze bezpiecaestwa pracy i
ochrony zdrowia.

Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (DANtJ115, poz. 1229).
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